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Matrice 30

DJi™  MATRICE™ 30 (M30/M30T) zostat wyposazony w
zaawansowany system redundancji, 6 kierunkowy system
wykrywania i pozycjonowania*, precyzyjny trzyosiowy
gimbal oraz nowa kamere FPV z funkcjg rozjasniania
obrazu w nocy. Aplikacja DJI Pilot 2 moze by¢ uzywana do
obserwacji widoku w czasie rzeczywistym z kamer oraz do
robienia zdje¢ i filméw. Dzigki zaawansowanemu
systemowi zarzadzania energia, wraz z dwoma
akumulatorami, mozliwe jest osiggnigcie do 41 minut czasu
lotu**,

Specjalna konstrukcja zapewnia stopien ochrony IP55,
zgodnie z globalng normag IEC 60529, co umozliwia
przeprowadzenie lotu w kazdych warunkach pogodowych.

Kamera FPV

Przedni system czujnikéw podczerwieni
Przedni system wizyjny

Boczne systemy wizyjne

Boczny system czujnikéw podczerwieni
Gniazdo karty microSD

Gorny system wizyjny

Dolny system czujnikéw podczerwieni

M30

Ergonomiczna konstrukcja ze sktadanymi ramionami
utatwia transport i przechowywanie. Ramiona mozna
zablokowa¢ bezposrednio po roztozeniu, co pozwala
skréci¢ czas potrzebny na przygotowanie do lotu. Dron
jest takze wyposazony w port PSDK, dzieki czemu
uzytkownicy mogg poszerzy¢ jego zastosowania.

Wbudowany system DJI AirSense wykrywa pobliskie drony
w otaczajgce]j przestrzeni powietrznej, dostarczajagc alerty
w aplikacji DJI Pilot 2, aby zapewni¢ bezpieczenstwo.
Bezpieczenstwo podczas startu, lotu i lgdowania jest
zapewnione dzieki sygnalizatorom, ktére pomagaja
zidentyfikowa¢ drona podczas lotu, a pomocnicze
o$wietlenie pozwala systemowi pozycjonowania wizyjnego
osiggna¢ jeszcze wieksza wydajnos¢ w nocy lub przy
stabym os$wietleniu. Wbudowana funkcja RTK gwarantuje
doktadniejsze dane nawigacyjne do pozycjonowania, co
pozwala spetni¢ wymagania dotyczace precyzyjnego
dziatania i zapewni¢ bezpieczerstwo.

Widok od dotu

9. Przycisk/wskaznik zasilania

10. Port PSDK

11. Gérny wskaznik ostrzegawczy
12. Gniazdo asystenta USB

13. Przycisk sktadania ramion

14. Ramiona

15. Silniki

16. Smigta

17. Tylne wskazniki

18. Anteny GNSS

19. Anteny do transmisji sygnatéw
wizyjnych

20. Przednie wskazniki

21. Gimbal z kamerg

22. Tylny system wizyjny

23. Tylny system czujnikéw
podczerwieni

24. Wentylator

25. Inteligentny akumulator TB30

26. Wskaznik poziomu natadowania
akumulatora

27. Przycisk wskaznika poziomu
akumulatora

28. Przetacznik zwalniania akumulatora
29. Dolny system wizyjny

30. Dolny system czujnikéw podczerwieni
31. Dolne podswietlenie

32. Dolny wskaznik ostrzegawczy

33. Miejsce instalacji modemu USB



@ « Nie nalezy demontowa¢ produktu bez pomocy autoryzowanego serwisu DJI (z wyjatkiem elementéw, ktérych demontaz przez
uzytkownikéw jest dozwolony w niniejszej instrukgji), w przeciwnym razie produkt nie bedzie objety gwarancja.

* Na dziatanie systeméw wizyjnych i czujnikéw podczerwieni majg wptyw warunki otoczenia. Przeczytaj zrzeczenie sie odpowiedzialnosci i

wytyczne dotyczace bezpieczenstwa, aby uzyskac wiecej informacji.

** Maksymalny czas lotu zostat przetestowany w warunkach laboratoryjnych i ma charakter wytgcznie referencyjny.
*** Modele M30 i M30T sg wyposazone w rézne kamery. Nalezy zapoznac sie z informacjami dotyczacymi zakupionego produktu.

DJI RC Plus

Aparatura DJI RC Plus wyposazona jest w system OcuSync 3
Enterprise, najnowszg wersje technologii transmisji obrazu
OCUSYNC TM firmy DJI, dzieki czemu moze przesyta¢ obraz
HD z kamery drona na ekran aparatury. DJI RC Plus
wyposazony jest w szerokg game przyciskéw funkcyjnych
oraz przyciskébw konfigurowalnych, ktére pozwalajg na
fatwe sterowanie dronem i obstuge kamery.

Wbudowany ekran o przekatnej 7,02 cala posiada wysoki
poziom jasnosci (1200 cd/m2) oraz rozdzielczo$¢
1920x1200 pikseli. System operacyjny Android jest
wyposazony w wiele funkgcji, takich jak GNSS, Wi-Fi i
Bluetooth. Aparatura obstuguje szybkie tadowanie (65 W),
a jej maksymalny czas pracy wynosi ok. 3 godziny i 18
minut* z akumulatorem wewnetrznym oraz do 6 godzin w
przypadku korzystania z zewnetrznego inteligentnego
akumulatora WB37. **

Stopien ochrony aparatury wynosi IP54 (IEC 60529).

. Zewnetrzne anteny

. Ekran dotykowy

. Przycisk kontroli drona***

. Drazki aparatury

. Wewnetrzne anteny Wi-Fi

. Przycisk wstecz/funkcyjny

. Przyciski L1/L2/L3/R1/R2/R3

. Przycisk RTH (Return to home)
. Mikrofony

10. Wskaznik kontrolny

11. Wskaznik poziomu natadowania
12. Wewnetrzne anteny GNSS
13. Przycisk zasilania

14. Przycisk 5D

15. Przycisk wstrzymania lotu
16. Przycisk C3 (konfigurowalny)
17. Lewe pokretto

18. Przycisk nagrywania
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19. Przetgcznik trybu lotow
20. Wewnetrzne antenty
21. Gniazdo karty microSD
22. Port USB-A

23. Port HDMI

24, Port USB-C

25. Przycisk ustawiania ostrosci/
migawki

26. Prawe pokretto

27. Pokretto

28. Uchwyt

29. Gtosnik

30. Wentylator

31. Otwory montazowe

32. Przycisk C1 (konfigurowalny)
33. Przycisk C2 (konfigurowalny)
34. Tylna ostona

35. Przycisk zwalniania akumulatora
36. Komora akumulatora

37. Przycisk zwalniania tylnej ostony
38. Sygnat alarmowy

39. Wiot powietrza

40. Miejsce instalacji modemu USB
41. Otwory z gwintem M4

* Maksymalny czas pracy zostat
przetestowany w warunkach laboratoryjnych
i posiada wytgcznie charakter pogladowy.
** Inteligentny akumulator WB37 nie zostat
dotgczony do zestawu. Wiecej informacji
mozna znalez¢ w Instrukgji bezpieczenstwa
Inteligentnego akumulatora WB37.

*** Podczas lotu dronem serii Matrice
przycisk kontroli drona stuzy do
przejmowania kontroli nad dronem i
informowania o statusie drona.



Prawidtowe uzytkowanie M30/M30T

1. Wiaczanie i tadowanie aparatury sterujace;j

Uruchamianie i tadowanie akumulatora wewnetrznego

N

. Podtacz stacje tadowania BS30 do gniazda
zasilania za pomocg przewodu zasilania
sieciowego.

2. Potacz porty USB-C stacji tadowania i aparatury

za pomocg przewodu USB-C do USB-C.

3. Wskaznik poziomu natadowania akumulatora
zacznie miga¢, wskazujac, ze akumulator
wewnegtrzny jest wigczony.

4. Petne natadowanie wewnetrznego akumulatora

aparatury trwa okoto 2 godzin.
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<.« Do fadowania zaleca sie korzystanie ze stacji tadowania
DJI BS30. W przeciwnym razie nalezy uzy¢ certyfikowanej
tadowarki USB-C o maksymalnej mocy znamionowej 65

« Aparatura nie moze zosta¢ wkgczona przed uruchomieniem W i maksymalnym napigciu 20 V (np. DJI 65W Portable
wewnetrznego akumulatora. . ihargter). . by¢ roztad i tad
* Aby zapewni¢ optymalne tadowanie, nalezy uzy¢ dotaczonego paratura powinna byc roziadowywana | fadowana co

trzy miesigce. Akumulator wytadowuje sie podczas
przewodu USB-C do USB-C. przechowywania przez diuzszy czas.

Wiaczanie zasilania i uruchomienie aparatury

sterujacej

Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora: nacisnij raz. NIV
Wiaczanie/wytgczanie zasilania: nacisnij raz, a nastepnie 0 0:0:-0
nacisnij i przytrzymaj przez dwie sekundy. o ah )
Przed pierwszym uzyciem aparatury nalezy jg uruchomi¢. W Niski e Wysoki
celu uruchomienia nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami.

M-« Wiecej informacji na temat wewnetrznego i zewnetrznego akumulatora
Q mozna znalez¢ w instrukgji obstugi urzadzenia Matrice 30.

2. Ltadowanie akumulatoréw TB30 i WB37

% Tryb przechowywania: Kazda para akumulatoréw jest kolejno
tadowana do 50% i utrzymywana na poziomie 50% po
G BB natadowaniu. *
@& Tryb gotowosci do lotu: Kazda para akumulatoréw jest kolejno
tadowana do 90% i utrzymywana na poziomie 90% po
natadowaniu. *

[#> Tryb standardowy: Kazda para akumulatoréw jest kolejno
tadowana do 100%.

* Stacja tadowania powinna by¢ wtgczona, aby utrzymac
poziom natadowania akumulatoréw w trybie

1. Podtacz stacje tadowania do gniazda zasilania za pomoca przechowywania i w trybie gotowosci do lotu.
przewodu zasilania sieciowego. g rumul 4
et : . ¢ i « Stacja automatycznie podgrzeje akumulator TB30 do
2 :\IZCISnU faz przycisk zasilania, aby wiaczy¢ stacje & temperatury 18° C (64,4° F) przed tadowaniem, jezeli
adowania. ) . temperatura akumulatora po wiozeniu do stacji jest
3. Wi6z akumulatory TB30 i WB37 (brak w zestawie) do ., nizszaniz 10° C(50° ).
portéw akumulatora, aby rozpocza¢ tadowanie. «)-

. . R Q « Wiecej informacji na temat tadowania i wskaznikow
W przypadku akumulatoréw TB30 nalezy upewnic sig, ze o !

o A > " kontrolnych mozna znalez¢ w Instrukgji uzytkownika
tryb fadowania jest odpowiednio ustawiony. Stacji tadowania BS30.



3. Obstuga aparatury sterujacej

Montaz akumulatora WB37

Akumulator WB37 (brak w zestawie) mozna zamontowac w

aparaturze w nastepujacy sposéb:

1. Naciénij przycisk zwalniajacy tylng ostone, aby jg otworzy¢.
2. Wi6z akumulator WB37 do komory akumulatora i umies¢ go
w goérnej czesci. Jezeli ustyszysz dzwiek “klikniecia”, bedzie to

oznacza¢, ze akumulator jest prawidtowo zainstalowany.
3. Zamknij tylng ostone.

-:Q': * Czas tadowania akumulatora WB37 przy poziomie 0%:
a. Gdy jest zamontowany w aparaturze, a poziom
natadowania wewnetrznego akumulatora wynosi 0%:
okoto dwdch godzin (akumulator wewnetrzny zostanie
jednoczes$nie w petni natadowany).
b. Gdy jest zamontowany w aparaturze, a poziom

natadowania wewnetrznego akumulatora wynosi 100%:

okoto 1 godziny i 10 minut.
c. Po umieszczeniu w stacji tadowania BS30: okoto 1
godziny i 20 minut.

Ustawianie anten

Podnies$ i wyreguluj anteny. Potozenie anten wptywa
na site sygnatu aparatury.

&
£ b

« Aby wyja¢ akumulator WB37, naciénij i przytrzymaj przycisk
zwalniajacy akumulator, a nastepnie lekko przesun go w dét.

Wyreguluj kierunek zewnetrznych anten i upewnij sie, ze

ich ptaska strona jest skierowana w strone drona, tak aby

aparatura i dron znalazly sie w optymalnej strefie

transmisji sygnatu.

M- o Jesli podczas lotu sygnat transmisji jest staby, w aplikacji DJI

Q Pilot 2 pojawi sie komunikat. Wyreguluj anteny, aby upewni¢
sie, ze dron znajduje sie¢ w optymalnym zasiegu transmisji
sygnatu.



4. Obstuga drona

Rozktadanie ramion drona

1. Roztéz ramiona po obu stronach w taki sam
sposéb. Upewnij sig, ze przyciski sktadania
ramion wysunetly sie, aby ramiona zostaty
odpowiednio zablokowane.

2. Roztdz Smigta i obréc¢ o$ pitch gimbala do
pozycji 0°, aby odblokowa¢ gimbal.

e e Wcidnij do korca i przytrzymaj przycisk sktadania
Q ramion, aby ztozy¢ ramiona.
« Postepuj zgodnie z diagramem, aby prawidtowo ztozy¢ i
przechowywac $migta.
* Wytacz zasilanie i obré¢ o$ pitch gimbala o +90°, aby
zablokowac gimbal po kazdym uzytkowaniu w celu
ochrony gimbala.

1. Wt6z dwa akumulatory TB30. Upewnij sie, ze
przetaczniki zwalniajgce akumulator znajduja sie w tych
samych pozycjach, jak pokazano na rysunku.

2. Naciénij przycisk poziomu natadowania akumulatora,
aby sprawdzi¢ poziom natadowania.

& « Aby wyja¢ akumulatory TB30, nalezy
ustawic¢ przetgczniki zwalniania
akumulatora w pozycje widniejgcg na
ilustracji.
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5. Przygotowanie do startu

Wiaczanie zasilania drona

Wiaczanie/wytgczanie zasilania: wcisnij, a nastepnie przytrzymaj
przycisk zasilania. Po wigczeniu zasilania wskaznik przycisku zasilania
bedzie stale Swiecic.

Naciénij DJI Pilot 2 na ekranie dotykowym aparatury, aby

uruchomi¢ drona po raz pierwszy. Wymagane jest konto
DJI oraz potgczenie internetowe.

Internet

taczenie

Jezeli aparatura zostata zakupiona jako czgs$¢ zestawu, bedzie juz potgczona z dronem. W przeciwnym razie
wykonaj ponizsze czynnosci, aby potaczy¢ aparature z dronem po uruchomieniu.

1. Wigcz zasilanie aparatury i drona. 3. Naciénij i przytrzymaj przycisk zasilania drona przez
2. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i naci$nij przycisk co najmniej pie¢ sekund. Po pomyéinym nawiazaniu
Laczenie z aparatura (Remote Controller Linking), aby potaczenia tylne wskazniki drona bedg migac na zielono,

o ) L ' natomiast aparatura wyda dwa sygnaty dzwiekowe, a
nawigzac potaczenie. Wskaznik kontrolny aparatury

Qs P o ° - | wskazniki kontrolne aparatury bedg stale $wiecic.
bedzie miga¢ na niebiesko, a aparatura bedzie emitowac
sygnat dZzwiekowy podczas taczenia.

Lista kontrolna przed lotem

A. Upewnij sig, ze akumulatory aparatury i drona sq w G. Wiacz zasilanie drona i aparatury i przetacz przetacznik
petni natadowane, akumulatory TB30 sg prawidtowo trybu lotu na tryb N. Upewnij sig, ze wskaznik kontrolny i
zainstalowane, a przetaczniki zwalniania akumulatorasg ~ przycisk kontroli drona na aparaturze $wiecg sie na zielono.
zablokowane. Oznacza to, ze dron i aparatura sg potaczone, a aparatura
B. Upewnij sie, ze $migta sg prawidtowo zamontowane i umozliwia sterowanie nad dronem.

nie sg uszkodzone lub zdeformowane, w silnikach lub H. Umies¢ drona na otwartym i ptaskim terenie. Upewnij
Smigtach nie znajdujg sie zadne ciata obce, Smigta i sie, ze w poblizu nie ma zadnych przeszkéd, budynkéw ani
ramiona $migiet s roztozone, a przyciski sktadania drzew oraz ze dron znajduje sie w odlegtosci 5 m od
ramion sg zablokowane. aparatury. Aparatura powinna by¢ zwrdcona w strone tylnej
C. Upewnij sig, ze obiektywy systeméw wizyjnych, czesci drona.

kamer, FPV, ostony czujnikéw podczerwieni i I. Aby zapewni¢ bezpieczerstwo lotu, wejdz do widoku lotu
oswietlenia sg czyste i nie s w zaden sposo6b zastoniete.  w aplikacji DJI Pilot 2 i sprawdz parametry na liscie

D. Upewnij sig, ze gimbal jest odblokowany, a kamera kontrolnej przed lotem, takie jak tryb drazka sterujacego,
jest skierowana do przedniej czesci drona. wysokos$¢ RTH, odlegtos¢ od przeszkdd i ustawienia funkgji
E. Upewnij sie, ze ostony gniazda karty microSD, portu failsafe. Zalecane jest ustawienie funkgji failsafe na RTH.
PSDK i Miejsce instalacji modemu USB sg prawidtowo J. Podziel przestrzen powietrzna do lotu, gdy kilka dronéw
zamknigte. dziata jednoczesnie, aby uniknac kolizji w powietrzu.

F. Upewnij sie, ze anteny aparatury sg ustawione we
wiasciwej pozycji.



6. Lot

Tryb drazka sterujgcego
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Domyslnym trybem drazka sterujgcego jest tryb 2.
Lewy drazek sterujacy kontroluje wysoko$¢ i trase
drona, podczas gdy prawy drazek sterujgcy kontroluje
ruchy do przodu, do tytu i na boki.

Reczny start/ladowanie

1
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r) Uruchomienie/zatrzymanie silnikéw: wykonaj komende Combination
Stick (Kombinacja drazkéw) i przytrzymaj przez dwie sekundy.

@ Start: powoli przesun lewy drgzek (Tryb 2) w goére, aby wystartowac.

@ Ladowanie: powoli przesuwaj lewy drazek (Tryb 2) w dét, az dron
wyladuje. Przytrzymaj przez trzy sekundy, aby wytgczy¢ silniki.

« Wiecej informacji na temat funkgji i zastosowan mozna znalez¢
w instrukcji obstugi Matrice 30.

Specyfikacja

Dron

Ogélne

Wymiary (po roztozeniu,

bez $migiet)

Wymiary (po ztozeniu)
Rozstaw osi po przekatnej
Masa (z dwoma akumulatorami)
Maks. masa startowa
Czestotliwos¢ pracy*

Moc nadajnika (EIRP)

Doktadnos¢ zawisu
(bezwietrznie lub
delikatny wiatr)

Doktadno$¢ pozycjonowania
RTK (RTK FIX)

Maks. predkosc katowa

Maks. predkos$¢ wznoszenia/
opadania

Maks. kat pochylenia

Maks. predkosc opadania w przechyle
Maks. predko$¢ lotu w poziomie
Maks. putap roboczy nad

poziomem morza (bez innego
obcigzenia uzytkowego)

470%x585%215 mm (LxWxH)

365x215%195 mm (LxWxH)

668 mm

3770+ 10g

3998 g

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz
2.4 GHz: <33 dBm (FCC); <20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRC);
<14 dBm (CE)

Pionowo: +0,1 m (wigczony system wizyjny);
+0,5 m (tryb N z GPS); +0,1 m (RTK)
Poziomo: +0,3 m (wtaczony system wizyjny);
41,5 m (tryb N z GPS); 0,1 m (RTK)

1 cm+1 ppm (poziomo)
1,5 cm+1 ppm (pionowo)

05 Pitch: 150°/sek; O$ Yaw: 100°/sek
6 m/s; 5m/s

35° (tryb N i wigczony przedni system wizyjny: 25°)
7 m/s
23 m/s

5000 m (z modelem $migiet 1671)
7000 m (z modelem $migiet 1676)

Maks. odpornos¢ na wiatr
Maks. czas zawisu**
Maks. czas lotu**

Model silnikéw

Model $migiet

Stopien ochrony***
GNSS

Temperatura pracy
Gimbal

Zakres wibracji katowych
Zakres kontrolowany
Zakres mechaniczny
Kamera zzoomem
Sensor

Obiektyw

Kamera szerokokatna

Sensor

Obiektyw

15 m/s
12 m/s podczas startu i lgdowania

36 min
41 min
3511

1671/ 1676 do lotéw na duzej wysokosci
(nie wchodzg w sktad zestawu)

IPS5

GPS+Galileo+BeiDou+GLONASS
(GLONASS jest obstugiwany tylko wtedy,
gdy wiaczony jest modut RTK)

-20°to 50° C

+0.01°
0$ Pan: £90°; O$ Tilt: -120° do +45°
0% Pan: £105°; O$ Tilt: -135° do +60°; O$ Roll: +45°

1/2" CMOS, efektywna liczba pikseli: 48M

Ogniskowa: 21-75 mm (odpowiednik:
113-405 mm)

Przystona: f/2,8-f/4,2

Ostros¢: od 5 m do

1/2" CMOS, efektywna liczba pikseli: 12M

DFOV: 84°

Ogniskowa: 4,5 mm (odpowiednik: 24 mm)
Przystona: f/2,8

Ostros$¢: od 1 m do «




Kamera termowizyjna

Sensor Uncooled VOx Microbolometer
DFOV: 64°
Obiektyw Ogniskowa: 9.1 mm (odpowiednik: 40 mm)

Przystona: f/1.0
Ostros¢: 5mdo «

Doktadno$¢ pomiaru temperatury

w podczerwieni+ +2°C lub +2% (wieksza warto$¢)

Kamera FPV

Rozdzielczos¢ 1920x1080
DFOV 161°
Liczba klatek na sekunde 30 fps
Dalmierz laserowy

Dtugosc¢ fali 905 nm
Maks. moc lasera 3.5mw

Szeroko$¢ pojedynczego impulsu 6 NS

+(0,2 m + Dx0,15%) D oznacza

Rekiediesdpenlay odlegtos$¢ do powierzchni pionowej

i 3-1200 m (powierzchnia pionowa 0,5%12
Zakres pomiaru m z 20% wspotczynnikiem odbicia)
Systemy wizyjne

Do przodu: 0,6-38 m

Do géry/do dotu/do tytu/na boki:
0,5-33 m

65° (H), 50° (V)

Zasieg wykrywania
przeszkéd
Pole widzenia (FOV)

Powierzchnie z wyraznymi wzorami i
odpowiednim oswietleniem (> 15 lukséw)

Systemy czujnikéw w podczerwieni
Zasieg wykrywania przeszkéd 0.1-10 m
Pole widzenia (FOV) 30°

Duze, rozproszone i odbijajace $wiatto
przeszkody (wspétczynnik odbicia >10%)

Inteligentny akumulator TB30

Srodowisko pracy

Srodowisko pracy

Pojemnos¢ 5880 mAh
Napiecie 261V

Typ ogniwa Li-ion 6S
Energia 131.6 Wh
Masa netto ok. 685 g
Temperatura pracy -20° do 50° C

Temperatura przechowywania 20° do 30° C

-20° do 40° C

Gdy temperatura jest nizsza niz 10° C,
automatycznie wigcza sie funkcja
samonagrzewania. tadowanie w niskiej
temperaturze moze skréci¢ zywotnos¢
akumulatora

LiNiMnCo02

Temperatura tadowania

Sktad chemiczny ogniwa
Oswietlenie pomocnicze
Efektywna odlegtosc¢ odwietlania 5m

Typ odwietlenia 60 Hz, zarzenie ciggte

Typ: Li-ion (6500 mAh @ 7,2 V)

Sposéb tadowania: za pomocg stacji tadowania
BS30 lub tadowarki USB-C o maks. mocy
znamionowej 65 W (maks. napiecie 20 V)

Czas tadowania: 2 godziny

Sktad chemiczny: LiNiCoAIO2

Wbudowany akumulator

Pojemnos$¢: 4920 mAh
Zewnetrzny akumulator Napiecie: 7,6 V
WB37 Typ akumulatora: Li-ion
Energia: 37,39 Wh
Sktad chemiczny: LiCoO2

Whbudowany akumulator: ok. 3 godz. 18 min
Whbudowany akumulator + zewnetrzny
akumulator: ok. 6 godz.

Stopien ochrony*** 1P54

GNSS GPS+Galileo+BeiDou

Temperatura pracy -20° to 50° C

System OCUSYNC 3 ENTERPRISE

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

Czas pracy*****

Czestotliwos¢ pracy*

Maks. odlegtos¢ transmisji
(bez przeszkéd, bez
zaktocen)

15 km (FCC); 8 km (CE/SRRC/MIC)

Silne zaktécenia (teren miejski, ograniczona
widocznos¢, wiele konkurujgcych
sygnatéw): 1,5-3 km (CE/SRRC/MIC)
Srednie zaktécenia (teren podmiejski,
czyste pole widzenia, kilka konkurujgcych
sygnatéw): 3-6 km (CE/SRRC/MIC)

Stabe zaktécenia (otwarty krajobraz, dobra
widocznos¢, niewiele konkurujacych
sygnatéw): 6-8 km (CE/SRRC/MIC

Maks. odlegtos¢ transmisji
(z zaktéceniami)

2.4 GHz: <33 dBm (FCC); <20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC); <14 dBm (CE);
<23 dBm (SRRC)

Moc nadajnika (EIRP)

Wi-Fi
Protokét Wi-Fi 6

2.4000-2.4835 GHz; 5.150-5.250 GHz;

Czestotliwos¢ pracy* 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (FCC); <20 dBm (CE/

SRRC/MIC)
Moc nadajnika (EIRP) 5.1 GHz: <26 dBm (FCC); <23 dBm (CE/

SRRC/MIC)

5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC); <14 dBm (CE)
Bluetooth
Protokét Bluetooth 5.1

2.4000-2.4835 GHz
<10dBm

Czestotliwos¢ pracy
Moc nadajnika (EIRP)

Aparatura sterujaca

0Ogélne

Ekran dotykowy LCD o przekatnej 7,02
Ekran cala, rozdzielczosci 1920x1200 pikseli i
wysokiej jasnosci 1200 cd/m2

* Czestotliwosci 5,8 i 5,1 GHz s3 zabronione w niektérych krajach. W niektérych krajach
czestotliwo$¢ 5,1 GHz jest dozwolona wytgcznie do uzytku w pomieszczeniach
zamknietych.

** Maksymalny czas lotu i czas zawisu zostaty przetestowane w warunkach
laboratoryjnych i posiadajg wytgcznie charakter pogladowy.

**% Ten stopien ochrony nie jest staty i moze sie zmniejszy¢ po dtugotrwatym
uzytkowaniu.

##*%* Doktadno$¢ pomiaru temperatury w podczerwieni zostata sprawdzona w
warunkach laboratoryjnych i posiada wytgcznie charakter pogladowy.

#*&*% Maksymalny czas pracy zostat przetestowany w warunkach laboratoryjnych i
posiada charakter wytgcznie referencyjny.



C€

Ochrona srodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii Europejskiej,
nie moze by¢ umieszczany tgcznie z innymi odpadami komunalnymi. Podlega
on selektywnej zbidrce i recyklingowi w wyznaczonych punktach. Zapewniajgc
jego prawidtowe usuwanie, zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konse-
kwencjom dla srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania
zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ochrony
Srodowiska dotyczgcymi usuwania odpadow. Szczegétowe informacje na ten
temat mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie,
w ktérym produkt zostat zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii Europejskiej
(UE), dotyczacych zagadnien zwigzanych z bezpieczenstwem uzytkowania,
ochrong zdrowia i ochrong srodowiska, okreslajgcych zagrozenia, ktére powin-
ny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.
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